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Dim f olganden Angab«n slnd don vor 

) Axial schlagendes Elektrohandwerkzeuggerat 
) EIn Elolrtrohandworlaeuggerat (1) zur zumlndest tell- 
waisa axial schlagfrnden Bearbeftung eines Werkstucks 
mit einem Schlaewerk (2), mit aJnem HandgrHT (4) und 
iTift sinem elektrohischen Steuermrttel (S) fur zumindast 
einen Leietungsperametor dea ElektroNsndwarlqaijgeB- 
rites, wobet ein flat^iger Kraftsensor (6. 6') zwiscHan zu- 
mindest zwei, zumlndeet tellwelse quer zur Sehlagachee 
(A) orlentlerten, elnand^r zugeordnetan Pressflacheri (79, 
7bj zur gleitbaWBgungsfreien ErIiBssung der vom Nutzer 
in Richtung auf das Werksiuck susgoQbtsn Anpresekraft 
(F. P) angeordnet ist und dass das Steueririittel (5) mit 
dem Kraftsensor (6, 6') stBuerbsr verbundan Ist 
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Die f olgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen 

@) Axial schlagendes Elektrohandwerkzeuggerat 
(g) Ein Elektrohandwerkzeuggerat (1) zur zumindest teil- 

weise axial schlagenden Bearbeitung eines Werkstucks 

mit einem Schlagwerk (2), mit einem Handgrlff (4) und 

mit einem elektronischen Steuermittel (5) fiir zumindest 

einen Leistungsparameter des Elektrohandwerkzeugge- 

rates, wobei ein flachiger Kraftsensor (6, 6") zwischen zu- 
mindest zwei, zumindest teilweise quer zur Schiagachse 

{A) orientierten, einander zugeordneten Pressflachen (7a, 

7b) zur gleitbewegungsfreien Erfassung der vom Nutzer 

in Richtung auf das Werkstuck ausgeubten Anpresskraft 

(F, P) angeordnet ist und dass das Steuermittel (5) mit 

dem Kraftsensor (6, 6') steuerbar verbunden ist. 
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der Leistungsparameter ist diese auch im rauhen Umfeld 

ausfallsicher. 

[0010] Vorteilliaft ist der flSchige Kraftsensor als ein elck- 
tropneumatischer Sensor ausgebildet, welcher zwischen ci- 
ner Druckflache und dem Kraftsensorelcment cin hohles 
pneumatisches Kraftubertragungsglied aufweist, wodurch 
dieser sehr einfach, sensibel und robust ist. 
[0011] Vorteilhaft ist das ICrafttibertragungsglied mit ei- 
nem leicht deformierbaren oder fluiden Drucktibertragungs- 



Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezeichnet ein zumindest teilweise 
axial schlagendes Elektrohandwerkzeuggerat wie ein Bohr- 
meisselgerSt oder Meisselgerat zum Abbau von Gestein. 
[0002] Bei derartigen sciilagenden Elektrohandwerkzeug- 
geraten wird die in einem Sciilagwerk erzeugte, axiale 
Schlagenergie iiber das Schlagwerkzeug zurBearbeitung ei- 

nes Werkstiicks verwendet, wobei ein Teil dieser Energie nuiucuiyiui 

Uber den Handgriff auf den Nutzer zuruckwirlu und in der lo medium gefiillt, bspw. einem Pneumatikol, einem Gel oder 
Hand storenderibrationenverursaciit. einem hocli viscoelastisclien Festkorper, welcher verdun- 

[0003] Mt einer hoheren Anpresslaaft am Handgriff ist stungsfrei und nicht frei fliessfaiiig ist, 
bei axial schlagenden Handwerkzeuggeraten der intuitive [0012] Vorteilhaft ist das hohle pneumatische Kraftuber- 
Wunsch nach emer hoheren Abbauleistung verbunden, im tragungsglied als Kissen oder Schlauch ausgebildet, deren 
Gegensatzzu rem drehenden Handwerkzeuggeraten, welche is Querschnitte durch die Anpresskraft zusammengedruckt 
teilweise bei hoher Anpresskraft extra langsam drehen sol- und dadurch derart deformiert werden, dass der hydrosta- 
len, Leistungsparameter fur die Abbauleistung sind insbe- tische Druck des Druckiibertragungsmediums steigt 
sondere die SchlagstSrke, Schlagfrequenz und optional die [0013] Vorteilhaft ist der flachige Kraftsensor vorne im 
?,^m^^^u''A^''^^'^ffn'^.o . . , Elektrohandwerkzeuggerat unter der axialen Lagerung der 

10004] Nach der DE 196 49 468 sind Steueriiinktionen 20 Werkzeugaufnahme bspw. dem Spindel-KugeUager ange- 
des Elektrohandwerkzeuggerates im Fiihrungshandgriff —j— - . . . „ 

Oder im Hilfshandgriff angeordnet. Nach der DE 38 43 960 
wird die Steuerelektronik eines Elektrohandwerkzeuggera- 
tes iiber ein schleiferloses Potentiometer mit einem Druck- 
polster gesteuert. Nach der DE 195 10 365 ist bei einem der- 25 
artigen schleiferlosen Potentiometer im Stellglied zwischen 
der Druckplatte und dem Sensor ein komprimierbares Me- 
dium in Form eines Fluids zur Druckubertragung angeord- 
net._ Nach der US 4250434 ist ein, zur Steuerung einer Ma- 
schine dienender, elektropneumatischer Sensor als elasti- 
scher Druckschlauch ausgebildet. Nach der DE 197 03 746 
ist an der hinteren Grififschale am Handgriff eines Elektro- 
handwerkzeuggerates ein DSmpfungselement angeordnet. 
Nach der US 5987705 weist ein fluidgepolsterter Handgriff 



ordnet, wodurch die gesamte Anpresskraft gemessen wird. 
[0014] Vorteilhaft ist das Kraftubertragungsglied bis zum 
Handgriff verlangert, wodurch die Messung der gesamten 
Anpresskraft am Kraftsensorelcment im Handgriff moglich 

[0015] Vorteilliaft sind die Pressflachen bezuglich des 
Kraftflusses zwischen dem Schlagwerk und der Griflfflache 
des Handgriffs angeordnet, welter vorteilhaft an der werk- 
zeugseitigen axialen Festlegung des Schlagwerks zur ausse- 
30 ren Gehauseschale mit dem Handgriff oder an der modula- 
ren Festlegung des Antriebsmoduls zum Griffmodul mit 
dem Handgriff. 

[0016] Vorteilhaft ist das Kraftubertragungsghed quer zur 
Schlagachse fiachig ausgebildet und welter vorteilhaft z ' 



einen Dmcksensor auf, welcher zur Regelung der Pumpe 35 schen dem Handgriff und einer vibrationsgedampf ten Griff- 
f^nc?^"®""^ '^^^ ''^^^^ angeordnet, wodurch Vibrationen innerhalb des 

[0005] Nach der DE 33 16 013 ist mit einem Stellglied am Druckubertragungsmediums gedampft und somit nur ver- 
Gehause die axiale Schlagenergie eines Bohrhammers stu- mindert auf die Hand des Nutzers ubertragen werden 
fenlos emstellbar. Nach der DE 42 31 986 erfolgt eine me- [0017] Vorteilhaft ist zusatzlich der Seitenhandgriff mit 
chanische Steuerung der Kupplung des Schlagwerks eines 40 einem derartigen Kraftubertragungsglied zur Ausbildung ei- 
Bohrhammers uber die Anpresskraft des Elektrohandwerk- nes flachigen Kraftsensors ausgebildet, welches mit einem 

weiteren Kraftsensorelement versehen und iiber Signallei- 
tungen elektrisch mit dem Kraftsensorelement des Hand- 
griffs verbunden ist, wodurch in Summe die Anpressltrafte 



zeuggerates an das Werkstuck. Die dazu erforderlichen, 2 
einander beweglich aneinander abgleitenden Telle vemiin- 
dem im rauhen Umfeld des Bauhauptgewerbes bspw. durch 



eingetragenenStaub,dieAusfallsicherheitdesElektrohand- 45 sowohl des Handgriffs als auch des Seitenhandgriflfs zur 

wp.rk-7AncTCT*»rai-»c , . . , 



werkzeuggerates. 

[0006] Die Aufgabe der Erfindung besteht in einer gleitbe- 
wegungsfreien Realisierung zur intuitiven Steuerung der 
Leistungsparameter, insbesondere der axialen Schlagener- 



Steuerung benutzt werden. 

[0018] Altemativ vorteilhaft ist das Kraftiibertragungs- 
glied des Seitenhandgriffs direkt uber einen Verbindungs- 
schlauch pneumatisch mit dem Kraftubertragungsglied des 
-....s zummdest teilweise axial schlagenden Elektro- 50 Handgriffs verbunden, wodurch ein gemeinsames Kraftsen- 
handwerkzeuggerates. Ein weiterer Aspekt besteht in der sorelement ausreichend ist und keine, in den vorderen Tbil 
Verminderung der auf die Hand des Nutzers iibertragenen des Handwerkzeuggerates hineinfUhrende, spannungsfuh- 
rAA^i°°w ■ » ^ renden Leitungen notwendig sind, wodurch diesbeziigUche 

[0007] Die Aufgabe wird im wesentlichen durch die Sicherheitsprobleme vermieden werden 
Merkmale der unabhangigen Anspruche gelost. Vorteilhafte 55 [0019] Vorteilhaft ist der flachige Kraftsensor iiber einen 
T ergeben sich aus den Unteranspriichen. Tiefpassfilter mit einer Grenzfrequenz kleiner 30 Hz mit 

[0008] Im wesentlichen weist ein zumindest teilweise dem Steuermittel verbunden, welche die niederfrequenten 

Steuersignale herausfiltert und die hoherfrequenten 'S^bra- 
tionen unterdruckt. 
60 [0020] Die Erfindung wird bezuglich eines vorteilhaften 
Ausfiihrungsbeispiels niiher erlautert mit 
[0021] Fig. 1 als Elelctrohandwerkzeuggerat 
[0022] Fig. 2 als Kraftsensor 

[0023] Nach Fig. 1 weist ein axial schlagendes Elektro- 
65 handwerkzeuggerat 1 mit einem ein Schlagwerk 2 antrei- 
benden Elektromotor 3 einen Handgriff 4 und ein als Pha- 
senanschnittssteuerung ausgebildetes elektronisches Steuer- 



axial schlagendes Elektrohandwerkzeuggerat einen Hand- 
griff und fur zumindest einen Leistungsparameter ein elek- 
tronisches Steuermittel auf, welches von einem flachigen 
Kraftsensor, der zwischen zwei, zumindest teilweise quer 
zur Schlagachse angeordneten, einander zugeordneten 
Pressflachen angeordnet ist und die vom Nutzer auf den 
Handgriff in Richtung auf das Werkstilck ausgetibte An- 
presskraft gleitbewegungsfrei erfasst, steuerbar ist. 
[0009] Durch die vom flachigen Kraftsensor zwischen den 
einander zugeordneten Pressflachen gleitbewegungsfreie 



der Anpresskraft zur elektronischen Steuerung mittel 5 auf, welches mit einem senkrecht zur Schlagachse 
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